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Cet ouvrage dresse un panorama complet des
convertisseurs éelectroniques de puissance (DC/DC, DC/AC,
AC/DC et AC/AC) utilises classiquement dans les
applications industrielles et de transport, plus
specifiquement pour I'alimentation de machines electriques
a vitesse variable. Dans une optique de conception et de
dimensionnement, ce livre présente les differentes
fonctions rencontréees en electronique de puissance de
maniere modulaire.

Des themes moins classiques tels les convertisseurs
matriciels et les convertisseurs multiniveaux sont traites.
Electronique de puissance pour l'industrie et les
transports 2 propose egalement une etude de cas de
conception d'un variateur industriel qui constitue une
synthese (a I'exception de la conversion AC/AC directe) des
sujets etudies, avec notamment le dimensionnement des
composants passifs associeés (comme les condensateurs de
découplage du bus continu).
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Compiegne, Nicolas Patin mene des recherches sur les
strategies MLI pour les onduleurs embarqueées (vehicules
electriques et hybrides) ainsi que sur le vieillissement des
condensateurs electrolytiques.
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